
 زواياي فرمان خودروهاي تحت پوشش گروه خودروسازي سايپا)بدون سرنشين(

 نوع سيستم تعليق عقب نوع سيستم تعليق جلو توضيحات
 نوع خودرو رديف

 King-pinزاويه   Toe-outزاويه   Toe-inزاويه   Castorزاويه   Camberزاويه  

 چرخهاي جلو
چرخهاي 

 عقب
 چرخهاي جلو

چرخهاي 

 عقب
 چرخهاي جلو چرخهاي عقب چرخهاي جلو چرخهاي عقب چرخهاي جلو

چرخهاي 

 عقب

 ´30±´40 پرايد 1
0°15' 
±45' 

1°35´±45´   3.5±3mm(0.12±0.12in) 3±3mm(0.120±0.12in)     14°10'    .اکسل پيچشی استرات زواياي کستر و کمبر قابل تنظيم نميباشند 

 '45± °30 تيبا 2
–1°35' 
±30' 

1°±45´   4 ±3mm 2 ±3mm     13°10' ±45'   .اکسل پيچشی مک فرسون زواياي کستر و کمبر قابل تنظيم نميباشند 

 ´45±´32 ريو 3
–0°53' 
±18' 

1°55´±45´   0.16±0.12mm(4±3in) 0.20±0.24mm(5±6in)     13°05´   
زواياي کمبر جلو و عقب و همچنين کستر جلو و تو اين عقب قابل 

 تنظيم نميباشند.
 اکسل پيچشی مک فرسون

 ´30±°0 زانتيا 4
–1°15' 
±20' 

3°±30´   
0°    to   0°25'(0  to  

3mm) 
0° 10'    to  + 0°50'  (+1  

to  +6mm) 
     زواياي کستر و کمبر و کينگ پين قابل تنظيم نميباشند.   ´±35´13°15    

5 C5 –0°17' ± 0°30' 
–1°16' ± 

0°30' 
5°30´± 0°30´       –0°09' ± 0°09'   8°06´± 0°30´         

6 
پيكاپ ، رونيز و 

 سرانزا
0°36´ (0.60°)   2°10' (2.17°)           10°48'(10.80°)         

 (°0.25–) '15°0– ماکسيما 7
– 1°00' 
(–1.00°) 

 تعليق با طبق چند اتصاله مستقل مک فرسون     (°14.25)'15°14         مقدار کلی   (°0.09)''30'5      مقدار کلی       ( 0.10°) '6   (2.67°) '2°40 

 (°0.33–) '20°0– مورانو 8
– 0°46' 
(–0.76°) 

2°30' (2.50° )     
برای لاستیک با 

225پهنای     
 به سمت داخل می باشند INزاويه هاي مربوط به سر چرخ همگی    (°14.33)'20°14     (°0.12) '7 مقدار کلی       (0.02°) '1  

مستقل مک فرسون به همراه ميل 

 موج گير

مستقل چند محوره به همراه ميل 

     ( °2.58) '35°2 موج گير
برای لاستیک با 

235پهنای   

 (°0.42–) '25°0– تيانا  9
– 0°27' 
(–0.45°) 

 مستقل چند محوره مستقل مک فرسون به سمت داخل می باشند INزاويه هاي مربوط به سر چرخ همگی    (°12.67)'40°12      مقدار کلی       ( °0.07) '04°0     مقدار کلی     ( 0.07°) '0°04   (4.92°) '4°55

 (°0.42–) '25°0– قشقايی 10
– 0°50' 
(–0.83°) 

4°40' (4.67°  )     
16برای رینگ  

     به سمت خارج می باشند outزاويه هاي مربوط به سر چرخ همگی    (°10.42)'25°10      مقدار کلی      (°0.08) '05°0  مقدار کلی      (0.08°) '0°05  
4°45' (4.75°  )     

17برای رینگ         

 '40 ± '10°0– 90تندر  11
– 0°51' 
± 15' 

   مقدار کلی     '15 ± '0°44     '30 ± '2°42
– 0°10' ± 10'    

      مقدار کلی
  10°17' ±30'   

زواياي کمبر و کستر و کينگ پين چرخ جلو و زواياي چرخ عقب غير 

 قابل تنظيم می باشند.
 و فنر مارپيچ Hتير پيچشی با مقطع  مک فرسونمستقل 

 '30 ± '01°0† مگان 12
– 1°25' 
± 20' 

 به سمت داخل می باشند INزاويه هاي مربوط به سر چرخ همگی                '30 ± '5°06†
گوش و ميل  4مک فرسون با بازوي 

 موج گير
 ميله پيچشی با نقاط اتصال بيرونی

 '45 ± '30°0– کلئوس 13
0°50' ± 

30' 

2TR →4°40' ± 
45' 

    
2TR →(2 ± 2mm)0°05' ± 

0°05' 

2TR →  
2±1mm(0°05' ± 

2'30'') 
  

2TR →10°30' 
±45' 

        
M9R →4°35' ± 

45' 

M9R →  
2±1mm(0°05' ± 

2'30'') 

M9R →10°35' 
±45' 

 '40 ± '10°0– ساندرو 14
– 0°51' 
± 15' 

     مقدار کلی      '±15 '0°44     '30 ± '2°42
– 0°10' ± 10'    

      مقدار کلی
  10°17' ±30'         

 'V5 –10' ± 30بريليانس  15
–1°35' ± 

20' 
 اکسل پيچشی مک فرسون ميباشد. `30ماکزيمم زاويه کستر و کينگ پين برابر با    '30 ± '58°13          مقدار کلی      '10 ± '16 '5 ± '0   '30 ± '7°20†

 'H200 5' ± 45بريليانس  16
– 54' ± 

30' 
 Semi Independent مک فرسون ميباشد. `30ماکزيمم زاويه کستر و کمبر برابر با    '48°10      مقدار کلی    ' 20 ± ' 13 '5 ± '5   '45 ± '4°26

 'H300 – 30' ± 30بريليانس  17
– 1°27' 

±10' 
 نيمه مستقل ميل پيچشی مستقل مک فرسون     '30 ± '30°14         کلی مقدار'10 ± '20† '5 ± '0   '30 ± '7°40

18 
 300آريو اس

 زوتی
– 4' ±30' 

– 1°23' 
±45' 

5°36' ± 30'   1.8 ± 0.5mm 3 ± 0.5 mm     11°43' ± 30'     مک فرسون Trailing Arm 

19  EADO0.5 ± °0.45 – چانگان° 
– 1.5° 
±0.5° 

4.19° ± 0.5°   0.1° ± 0.1° 0.2° ± 0.1°     13.18° ± 0.5°         

 CS35 – 0.5° ± 0.5°چانگان   20
– 1.5° 
±0.5° 

 Trailing Arm مک فرسون     0.5° ± 14.4°     0.1° ± 0.2° 0.2° ± 0°   0.5° ± 3.4°

 ريچ 21

    (2WD)   0°17´±30´ 

  

(2WD)      
0°32´± 30´ 

  

  (2WD)   3-5mm(20' ± 5' 
  کلی مقدار   (

      

9°13´± 30´ 

    
مستقل دو جناغی با ميل پيچشی و مبرا 

 کننده دو راهه تلسكوپی

وابسته فنر برگی با مبرا کننده دو 

 راهه تلسكوپی
(4WD)   0°36´±30´ 

(4WD)     
2°10´± 30´ 

(4WD)     4-6mm(25' ± 5')  
 مقدار کلی

10°48´± 30´ 

 °0.5 ± °0.64 سراتو 22
– 1.5° 
±0.5° 

4.38° ± 0.5°   0 ± 2mm 4.4 ± 2.2 mm     13.61° ± 0.5°   

زاويه هاي کمبر و کستر و سرجمعی  در کارخانه تنظيم شده اند. در 

صورت مغايرت قطعات آسيب ديده را تعويض نماييد.  )  در خودروي 

 در و °1.5 ± °0.5به زاويه کمبر     65R15/195سراتو با رينگ 

 تغيير ميابند.( °0.5 ± °0.64 –زاويه کمبر به   65R15/185 رينگ

 اکسل پيچشی مک فرسون

 زامياد 23

   51'   ta   1°15 '        2تن   

  – 1°8'  ta  -8'   3 - 5mm           

 دقيقه کم و 6ميلی متري به قسمت جلو کمبر  1هنگام افزودن واشرتنظيم 

ميلی متري به  1قيقه کم ميشود.       هنگام افزودن واشر تنظيم د22کستر 

دقيقه زياد ميشود.   هنگام   22دقيقه کم و کستر  8قسمت عقب کمبر 

دقيقه کم  14ميلی متري به قسمت عقب و جلو کمبر  1افزودن واشر تنظيم 

 و کستر بدون تغيير ميماند.

 صلب ، چرخنده هيپو ئيدي  مستقل جناغی دوبل

  1° 6'  ta   2°6 '      1/5تن   
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